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2 Wprowadzenie

2.1Konfiguracja LUBA 3 AWD

290a0y 1 %91 O

Produkt
LUBA 3 AWD 1500

LUBA 3 AWD 1500H

LUBA 3 AWD 3000

LUBA 3 AWD 3000H

LUBA 3 AWD 5000

LUBA 3 AWD 5000H
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Konfiguracja

Robot

HUEAl & neCwl yAe

Modele UE Wielkiej Brytanii:

Robot

LUeAl & necCwl yAEe
Modele AU i NA:

Robot

LUEAl & necCw| yAe

Stacja referencyjna RTK
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Elementy sterowania
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Niski poziom energii akumulatora.
) ) , = x = e
. ODGFORD oaol wuyknyng
N] Hé|l y AD kt WA© ©eeéabDoefT| DAGe!| y At |
Boczny umieszczony.
FULEOR] I 2580y ©o60Uén TFTo6Ch| DUJ o1
przewrocony.
- ODUFON[D Usterka systemu robota.
N) He| yAD 9nyC éLUWEL] @Al ] Ut OUI
2p0a0y | DUY FitnyAG0NQtg
. 20ao0y | DUOY F ydta)b wu-
OtnyA©0ft goaefit FULEPHRhEABD®@ | P

20a0yU F yYitata)] D UUDOOFeé&I
aktualnie aktywny.



HUEAl & necCw| yAeg

OUL & On | | Kolor Opis
al] btonbD U, -« < Al A s
N| A&l yAD coaoy | bUuy ©éCoLofFént F
al] btonbD U, -« - N N
LED
: ®DUFORAD | .o s & e A
Al y HnD l'Fedal é UUYeAl] neCwl yADI g
Ot ny A©0 it Brak zasilania.

Stacja referencyjna RTK

OUL & On ] | Kolor Opis
r| Da] DOL | o ) .
N | HE| §AD Aktualizacja stacji referencyjnej RTK w toku.
aJbtoenbdD U, ... . ; o
NJ| Aé| §AD Inicjalizacja stacji referencyjnej RTK w toku.
a] DL oD U Pozycjonowanie w trybie Antenna over Datalink
Al yHnD TieDa| DHe TFlUeéF]CnoFog
LED r | Da] DUL | Pozycjonowanie w trybie Antenna over Internet
Al VHnD FiebDa| DAe FiuiéF| CnoFog

, 1 ©®éU toLeéetnt wWUUYeéeF)]ont
O} ny AGo it 18:00 a 8:00.
Brak zasilania.
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2.3 Symbole na produkcie
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Wyprodukowano
w Chinach
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Do not touch rotating blade.
Ne touchez pas la lame rotative.

%at | o6Cny A©én{APLE28@ B0 | ER X G280Y50Mbu

%At |l oCny AGén{nGIa12@e0D.) L é AGE »

Ten produkt jest zgodny ze stosownymi dyrektywami UE.

Ten produkt wyprodukowano whinach.
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zgodnie z wymaganiami lokalnych przepisow.
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Przechowuj opakowanie teg@roduktu w suchym miejscu.

NIE przykrywaj opakowania tego produktu.
NIE odwracaj opakowania tego produktu.
Produkt delikatny.

r~D FAIT 6CO né yYUbn FaoCwLy &

e}
¢
¢

aHoCnoltag © LLeUy ~~rnrg

wu»2 abadDrbDDCoUyUt Léel oatiéeAel yADHO

- 11

(@]



ER>

I

N

V3

>

wu»2 abaDioDC wWiwAT oN] DA DN wi ey
J A0OYGWLAI Yy 6aUnwH] g
wp»2aDalDrordAee U TieAt wieycebn| ¢
abef) DAeny oCtLtDHnolag

D C 006 OTF acAb ol

a e
Wnyag wieycebn] D wn) Diw

o
®: T

N
- O
= e

r
U

a
q

-
(WL

-12-



3 Pierwsze kroki

@ LN
it

1. @bt | Leyn] D Al VHR] Il FUt ABLG © F

2. réAJun)l | TFuet yioetaNe|wnd Datwml
Faiebcn)] FULeéeon| L | DUY UL| DioFe

3. %At ConyAOO6NnDHO uUldwaoLaGUW L

O]

t

v

oO® 0

ql

D:

(@]

Q)

~ o
(@]

- 13-

g o
N DS S

o &
o o

O«

[t

D

Qi
Q)

o

O -+
o «Q

- O

o <



4.

- 14-



Al & néecCw| yAeé Uod l
AGe WTFTDFn]l U] Ge q
“"neéelLé F0F wniejsch Twhk YOyt
eneAent Al Fen| DU|] Dne L&
Pobliskie gniazdo zasilania: Ot Né Hén D | D
UYeAl | nécCwl| yAD| g

Brak przeszk6d: O 6 CLDHnouA] E N © tFoipbIlCwW URJEeAA DI nley
TOF) nno atag Qqecnt Al FiebUeLOC wyelL|] Al | éL C

9t ) ULO6 oateDaeé)] NUWeRnWILeyYyUeAl G néCwl yAY &t
©eTDFNn)]ag CoLnécCcnD TFooetA|lonoFeéen)] Dg O TFiuot Fi
trawnika®é Lt DAé U] G wN|] DUeAeDn] D UUeéAl] néecCwl| yAD
Ft Cél noluag
<y
Wi -\

I

W L E N

- 15-



e

“)<%mm

2. %A+t | AOGyUDIDAT ConyAeont Al LonkLOFe e€at TFiot
N|] DIl UAwWg %¥DFn]l U] Ge QD | DUyYy UL) DlioFene F

UWAGA
@if)(]]f)tj UyeAl & necCw| yAe Né &tag ©e] nly

LonlLOF to©FotuoFt Al wateéelL F ebDUUeéF]| Dmg

W Wi
Wi Rt
N\ e » Wi Wi N
Wi
Wi

- 16-




Cny A

O
o O O

Ny A®

1 QX

bdo
EF| Cn

H -

© Leabt UyUeAl |

ont AT
eTeryQ

néCofFé

OF0 ©éColLoFeéead

né Cwnl yCAD |y Apdngv QU Bt m Co
neCw| yAD]

CnyA® ©eU]LteAe UUeAl |
LonlkOF NoOoAW| y At Al g

A
6 |-

Do
E1r)

©e Co L Wl
MONnE] €| e e

cCo

Hin|] eecC
aoye F
D@ 6 11 6 ¢

(:)UWM%
at

LUt FOFéa

-17-



3.3gon Uy
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Wybor lokalizacji stacji referencyjnej RTK

14
O«

Stacja referencyjna RTK zapewnia wysokoprecyzyjne pozycjonowanie robota. Odbiera ona
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3.4 Pobieranie aplikacji Mammotion
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lub wyszukaj Mammotion wych sklepach.
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3.5 Konfiguracja produktu
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3.7 Mapowanie i koszenie trawnika
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4 Codzienne koszenie
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4.2 Zadanie regularne (Ustawienia niestandardowe)
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4.3 Zaplanowane zadanie
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5 Aplikacja Mammotion
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Strefy bez zatrzymania
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Dodawanie wirtualnego ogrodzenia / strefy zakazane / strefy bez zatrzymania
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Wykrywanie przeszkod
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5.6 Przekazywanie dziennikow
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6 Konserwacja
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6.3 Konserwacja akumulatora
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/ Transport | przenoszenie
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